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法律声明和版权 

此处提供的所有信息可随时改变而毋需通知。如欲获得最新的产品资料，请与北京眸星科技有限公司或当地经销商

联系。 

您不得使用或方便他人使用本文档对此处描述的相关产品作任何侵权或其他法律分析。您同意就此后起草的任何专

利权利（包括此处披露的主题）授予北京眸星科技有限公司非排他性的免版税许可。 

本文档未（明示、暗示、以禁止反言或以其他方式）授予任何知识产权许可。 

所述产品可能包含设计缺陷或错误（即勘误表），这可能会使产品与已发布的技术规格有所偏差。北京眸星科技有限

公司提供最新确定的勘误表备索。 

北京眸星科技有限公司不作任何明示、暗示或其他形式的担保，包括但不限于对适销性、特定用途适用性和不侵权，

以及任何因性能、交易或贸易用途过程引起的担保。 

EYESTAR及其图形已由北京眸星科技有限公司申请注册商标。 

*文中涉及的其他名称和商标属于各自所有者的资产。 

© 2024 北京眸星科技有限公司。保留所有权利。 
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1  概述 

眸星科技（EYESTAR®）Superb H1是具备物体及其深度信息感知能力的单目 AI相机。一体化集成

高性能计算芯片，可准确识别各类物体并直接输出深度信息（距离、方位）。具备人体/物体识别和锁定

功能，可实现纯视觉精确跟踪。无需二次开发，安装即可使用，尤其适用于移动机器人、智能驾驶、无

人农业、高尔夫球包跟随车等领域。 

本文档用于介绍 Superb H1相机的简易测试方法与操作流程，帮助用户快速熟悉 Superb H1的使用

方式和性能特点。 

在使用本文档前，您需要准备好以下设备和资料： 

·Superb H1测试套件，包括裸机、线缆 

·Superb H1用户手册 

·串口命令生成工具“SuperbH1_Encode”（ https://www.eyestar-tech.com/soft/） 

·花盆、可乐瓶、椅子等测试物体 

 

 

2  测试环境部署 

2.1  相机安装 

相机测试前，需要用户自行测量并通过串口指令配置输入设备安装高度信息。如图 2-1所示，将相

机水平放置在支撑平台上，测量相机镜头中心到地面的高度。 

 

 

 

图 2-1  设备安装高度测量示意图 

请注意高度的测量范围，是从地面到镜头中心的距离，而非地面至设备上边沿或下边沿的距离。 

 

https://www.eyestar-tech.com/soft/
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2.2  障碍物设置 

推荐使用可乐瓶、花盆、椅子、行人作为测试目标，将其放置在相机前方适当距离处，确保从相机

镜头中能够看到待测物体的下边缘，否则将影响测距精度。 

  

(a) √ (b) × 

图 2-2  障碍物放置示意图 

 

3  串口令配置 

测量并记录好相机安装高度后，按照以下步骤进行串口命令配置： 

（1）命令生成与发送 

使用串口命令生成工具“SuperbH1_Encode”（ https://www.eyestar-tech.com/soft/），生成待下发的串

口命令字符串。 

复制该字符串，使用 sscom等串口工具连接并下发至相机。 

请注意，串口命令生成工具“SuperbH1_Encode”只能将参数转为串口命令，并不能直接下发。 

 

（2）命令状态查看 

 向串口发送命令“$ESTAR,DEVRDPRM*73\r\n” ，以查看命令是否已成功发送。 

 如图 3-1所示，串口返回消息中，会固定输出相机软件版本号字段“1.1.241127.1419”（不同软件

版本号该字段有所不同），软件版本号字段的下一个字段即为相机设置的高度值。图例中为 0.468m。 

 

图 3-1 命令状态查看示意图 

（3）再次发送确认 

 查看并确认命令正确发送后，再次下发同一条命令“$ESTAR,DEVRDPRM*73\r\n”，并关闭参数读

取。此时，命令正式生效，相机开始根据新命令识别和输出物体信息。 

 

4  距离信息查看 

距离信息可通过 UVC视频查看，也可通过串口查看，具体格式见产品说明书。 
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附件 A  常见问题汇总 

1. Q：为什么测试精度低于标称指标？ 

A：距离估计精度与相机安装高度、安装位姿等相关。在简易测试中，相机位姿由 Superb H1根据

自身拍摄图像估计得到，因此会存在一定误差。当相机被固定安装在机器人、车辆等载体上后，可提前

标定高度和位姿参数，从而进一步提高测距精度。 

 

2. Q：为什么近处物体的测距不准？ 

A：Superb H1 在深度学习网络模型基础上，基于相似三角形原理，通过估算物体的实际尺寸和在

图像中的像素尺寸，计算出物体距离摄像头的距离，从而实现单目测距。因此，请您确保被测物体的下

边沿在图像范围以内。如果您特别关注对近处物体的测量，请将相机适当调整下倾，如图 A-1所示。 

 

 

 

 

 

 

 

 

图 A-1 调整倾角以更好地测量近处物体 

 

3. Q：为什么有些物体识别率不高？ 

A：Superb H1预设出厂模型具有对近百种物体的识别能力（见产品手册）。如果某种物体识别率不

高，可能它尚未纳入模型或缺乏异形训练。请您联系眸星技术支持工程师。 

 

 

Vehicle / Robot


